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Algoritmo de Divide y vencerás 
 

 

Funcion Divide_y_Venceras( P : Problema ): Solución 

{ Devuelve la solución del problema P } 

Inicio 

  Si P es suficientemente pequeño o simple 

    Entonces devolver( solucion_simple( P ) ) 

  Si_No 

    descomponer P en k partes( P1,P2,...,Pk ); 

  Para( i=1; i<=k ;i++ ) 

    Si = Divide_y_Venceras( Pi ); 

    devolver( combinar(S1, S2, ..., Sk) ); 

Fin 

 

 

Algoritmo de Backtracking 
 

Encuentra una solución. 
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Encuentra todas las soluciones. 

 

 
 

 

Encuentra la mejor solución. 

 

 
 


