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Algoritmo de Divide y venceras

Funcion Divide y Venceras( P : Problema ): Solucidn
{ Devuelve la solucién del problema P }
Inicio

Si P es suficientemente pequefio o simple
Entonces devolver ( solucion simple( P ) )

Si No
descomponer P en k partes( P1,Py,...,Px );
Para( 1=1; i<=k ;i++ )
S; = Divide y Venceras( P; );
devolver ( combinar(Si:, Sz, ..., Sx) );
Fin

Algoritmo de Backtracking

Encuentra una solucion.

Funcion Backtracking (Etapai) devuelve: boclean
Inicio
Exito = falso;
nicliaropciones{i, Grupolpciones o) ;
Repetir
celeccicnarnuevadpcion{o, Opcion n);
8i {(Aceptable(n)) entonces
yl=: ) i, mi;
BifolucionCompletal(i) entoncas
Exite = verdadero;
Sino
Exito = Backtracking(i+l});
8i Exito = false entonces
cancelamosAnotacion(i, n);
finsi;
Finsi;
Finsi;
Hasta (éxito = verdadero) o (NoQusdanOpciones{a));
Retorna Exito:
Fin;
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Encuentra todas las soluciones.

Funcion Backtracking (Etapa i solucionesCompletas) devuelve: boolean

Inicio
Exito = falso;
IniciarOpciones(i, GrupoOpciones o) ;
Repetir
eleccionarnuevaOpcion(o, Opcion n);
Si (Aceptable(n)) entonces
AnotarOpcion(i, n);
S8iSolucionCompleta(i) entonces
Exito = verdadero;
ApuntarSoluciénCompleta( i, solucionesCompletas )
Sino
Exito = Backtracking(i+l);
8i Exito = false entonces
cancelamosAnotacion(i, n);
finsi;
Finsi;
Finsi;
Hasta (NoQuedanOpciones(o));
Retorna Exito;
Fin;

Encuentra la mejor solucion.

Funcion Backtracking (Etapa i soluciénMejor ) devuelve: boclean

Inicio
Exito = falso;
IniciarOpciones{(i, GrupoOpciones o) ;
Repetir
SeleccionarnuevaOpcion(o, Opcion n);
Si (Aceptable(n)) entonces
AnotarOpcion(i, n):
8iSolucionComg a(i)
Exito = verdadero;
SiEsMejorSolucién(soluciénActual, socluciénMejor) entonces
ApuntarSolucidnActual ()
finsi;
Sino
Exito = Backtracking(i+l);
S8i Exito = false entonces
cancelamosAnotacion(i, n);
finsi;
Finsi;
Pinai,
Hasta (NoQuedanOpciones (o)) ;

Retorna éx1to,
Fin;



